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摘要 针对齿轮箱故障信号的多分量多频调制特点，结合基于复解析小波变换的信号分量的包络幅值提取原理，

提出了一种基于峭度和平滑指数的最优小波解调技术。首先，采用连续小波变换谱的能量熵作为时间尺度分辨率

的度量指标，将其应用到Ｍｏｒｌｅｔ分析小波的参数优化选择中；其次，对常规小波峭度计算法进行改进，结合平滑指

数对最优小波变化尺度进行迭代搜索；最后，针对解调谱线繁杂密集无法分辨的问题，采用频谱细化的方法提高了

复解析小波解调谱的频谱精度。应用试验结果表明，该复解析最优小波解调方法较传统的解调方法，可以更加准确

有效地提出齿轮箱复杂信号中的微弱故障特征。
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引 言

齿轮箱在运转过程中，若其齿轮存在局部损伤，

会产生间断性冲击激振，使得在机械设备上测得的

振动信号包含迅速衰减的脉冲分量。这种脉冲信号

通常在时域上呈一定周期间隔出现，包含这种冲击

的信号频谱中往往会出现以啮合频率或固有频率为

中心的两侧间隔均匀的调制边频［１］
。凭借调制频率

和幅值强度可以判断零件损伤的程度和部位，因此，

解调分析是齿轮箱状态监测与故障诊断的重要方

法［２３］
。从齿轮箱表面采集的振动信号包含了多级传

动齿轮及转轴与轴承等多个零部件振动信息，具有

多载波多调制信息的特征，信号整体包络解调无法

得出有效的故障信息，通常必须先滤波再进行解调

分析。使用传统单一带通滤波器，由于无法准确定位

具体的故障特征信号所在频段，很难准确地提取出

隐含故障信息所在的调制频带。国内外许多学者采

用小波变换方法实现齿轮箱信号频带的任意划分，

然后根据齿轮箱的理论啮合频率及倍频大致确定故

障频带［４５］
。这种方法虽然在单级齿轮传动系统或结

构较简单的齿轮箱系统，且信噪比高的情况下有效，

但对于工况复杂的多级耦合的齿轮箱系统，往往会

因为其他频率干扰而使齿轮啮合成分无法分辨，不

能有效地提取出有用的故障调制信息［５７］
。

针对以上问题，笔者在传统小波包络解调方法

的基础上，提出了一种对故障特征信息更敏感、解调

更准确的最优小波解调方法。该方法采用解析小波

变换对信号分量的包络幅值进行提取，应用最小化

时间尺度熵的方法对分析小波参数进行优化选择，

将修正峭度和平滑指数作为故障的度量指标对故障

频带进行准确定位，对解调谱进行了细化分析以提

高复解析小波解调谱的频谱精度，并将这种方法应

用到了齿轮箱故障的定位分析中。

 复解析小波解调法

解析小波变换是一种特殊的连续小波变换，其

小波参数的选择非常灵活，在低频段也具有细致的

信号刻画能力，可以有效分析信号内部分量的相位

和包络幅值。由于Ｍｏｒｌｅｔ小波具有良好的时频局部

化能力，解析小波变换通常采用Ｍｏｒｌｅｔ作为分析小

波［８］
。Ｍｏｒｌｅｔ小波函数的表达式为

犺（牠）＝ ｅ
－犲
２
牠
２

ｅ
ｊ犽０牠＝ ｅ

－犲
２
牠
２

ｃｏｓ（犽０牠）＋ ｊｅ
－犲
２
牠
２

ｓｉｎ（犽０牠）

（１）

其中：犲为一正实数，它决定小波时域和频域的宽

度；犽０为一正实数，它决定小波的衰减振荡频率。

将犺（牠）伸缩平移后就得到一个子波簇，即

犺牄，牃（牠）＝ 燏牃燏
１燉２
犺
牠－ 牄
［ ］牃

（牃，牄∈ 爲，牃≠ ０） （２）

其中：牃为尺度参数；牄为位置参数。

设牞（牠）为能量有限信号，则其关于小波函数犺（牠）
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的连续小波变换为

爞牞（牄，牃）＝
１

槡牃∫
＋∞

－∞
牞（牠）犺

 牠－ 牄
［ ］牃

ｄ牠 （３）

其中：犺

（牠）为犺（牠）的复共轭。

式（３）相当于利用带通滤波器犺（２π牃牊）对牞（牠）进

行带通，该滤波器的中心频率和带宽是随尺度变化

而变化的。小波变换的系数爞牞（牃，牄）也为复函数，即

爞牞（牄，牃）＝ 爞牞牜（牄，牃）＋ ｊ爞牞牏（牄，牃） （４）

其中

爞牞牜（牄，牃）＝
１

槡牃∫
＋∞

－∞
牞（牠）犺牜

牠－ 牄
［ ］牃

ｄ牠

爞牞牏（牄，牃）＝
１

槡牃∫
＋∞

－∞
牞（牠）犺牏

牠－ 牄
［ ］牃

烅

烄

烆
ｄ牠

（５）

在尺度牃下牞（牠）分量幅值为

爛牞（牄，牃）＝ 燏爞牞（牄，牃）燏 （６）

则小波包络解调谱为

ＥｎｖＳｐｅ｛爛牞（牄，牃）｝＝ ＦＦＴ｛爛牞（牄，牃）｝ （７）

其中：ＦＦＴ表示傅里叶变换。

由于大多数提取的信号分量都是窄带信号，而

噪声分布在整个频带，所以复小波变换也有一定的

噪声抑制作用。只要适当选取尺度牃，就可改变小波

滤波器的中心频率和带宽，使滤波器的频带覆盖信

号中的故障特征频带，而且小波变换是线性变换，所

得到的小波系数爞牞（牃，牄）是与所要提取分量的解析

信号幅度成比例的解析信号。对于齿轮损伤点碰撞

产生的冲击宽带信号，如何最优化地选择小波变换

的尺度和Ｍｏｒｌｅｔ小波的初始衰减频率犽０，直接关系

到能否准确有效地提取解调信息。

 小波参数优化选择

小波系数是由被分析信号与不同时间尺度上小

波函数作内积运算得到的。当小波函数与信号相似

越大时，则投影量越大，所得到的连续小波变换谱的

时频聚集性就越好［９］
。只有小波函数具有好的时频

支撑性，展开的小波系数才能准确有效地分析出信

号的时频特征，进而直观明确地反映出信号的故障

信息。香农熵可以有效地度量信息能量的集中和散

布程度，使分解出小波系数的最小熵值所对应的小

波参数就是最优小波［１０］
，因此可作为时频聚集性度

量指标对小波参数进行优化选择。小波变换的尺度

与基小波采样率、中心频率和信号分析频率关系为

牃＝ 犽０牊牞燉牊牨牊犽 （８）

其中：牊牨为信号分析频率；牃为尺度参数；牊牞为信号

采样率；牊犽为小波采样率；犽０为基小波中心频率。

牊牨可以通过频谱分析，确定分析频率的上下界

牊牨ｍｉｎ和牊牨ｍａｘ。根据式（８）即可确定牃的取值范围为

爠＝
犽０牊牞

２π牊牨ｍａｘ牊犽
，
犽０牊牞

２π牊牨ｍｉｎ牊槏 槕犽 （９）

因此，连续小波幅值谱信息测度ＳＨ为

ＳＨ＝－∑
牃∈爠
∑槏
牄＝牐

燏爛牞（牄，牃）燏
２

∑
牕

牐＝１

燏爛牞（牄，牃）燏
槕
２
槏ｌｇ
燏爛牞（牄，牃）燏

２

∑
牕

牐＝１

燏爛牞（牄，牃）燏
槕
２

（１０）

ＳＨ度量了信号能量在小波时间尺度域的集中

程度，调节小波中心频率参数犽０和衰减参数犲，当ＳＨ

达到最小值时，信号在小波时间尺度平面上的能量

集中程度最高，这时的连续小波尺度幅值能量谱

达到最优时频聚集性，由此可确定最优犽０和犲。

从小波与信号的匹配性角度出发，当小波函数

与信号的冲击分量达到最优匹配时，变换出的小波

系数最大程度地反映出信号的冲击特征。峭度是衡

量冲击成分最有效的参数指标之一，如果先用小波

变换将信号分解到不同频带上，再计算每个频带上

的信号时域峭度，就可以检测出故障冲击所在的频

带。在尺度牃下小波系数的峭度值为

爦牞（牃）＝ 爞４爾（牃）燉爞
２
２爾（牃）－ ３ （１１）

其中：爞４爾（牃）和爞２爾（牃）分别为小波系数的２阶矩。

在一个给定的尺度牃上对信号进行小波变换，

得到小波系数再取绝对值，计算其时域峭度即可得

到小波峭度谱爦牞（牃），它代表了尺度对应的频段内

信号分量的峭度。如果该频段正好对应故障的冲击

成分，则爦牞（牃）就会相对较大。通过搜索整个小波尺

度域，找到谱峭度最大的小波系数进行包络解调分

析，就可以获得有用的诊断信息。

从以上分析可知，故障频带的判定完全取决于

对应尺度下的小波系数的峭度。实际中的齿轮故障

信号包含了多种复杂干扰噪声，如果部分噪声所在

小波系数的二阶矩爞２爾（牃）过小，爦牞（牃）就会过大，导

致将该小波系数误判为分解出的冲击分量。齿轮箱

早期故障信号经小波变换得到的小波系数，经过取

绝对值后，各小波系数的峭度差别不大；因此，仅凭

峭度大小无法完全确定故障频带所在的小波系数。

针对以上的问题，笔者提出了如下改进：

１）为加大噪声和冲击之间的峭度差距，计算小

波系数的能量包络幅值的峭度，即

爦ｓｏｐｔ（牃）＝
爞′４爾（牃）

（爞′２爾（牃）＋ 犣ｍａｘ［爞′２爾］）
２－ ３ （１２）

其中：爞′４爾（牃）为小波包络幅值 爛牞（牄，牃）的 ４阶矩；

爞′２爾 （牃）为 爛牞（牄，牃）的 ２阶矩；ｍａｘ［爞′２爾］为所有
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爛牞（牄，牃）２阶矩的最大值；犣为限制２阶矩幅度的常

数，取决于最小 ２阶矩到最大 ２阶矩的动态波动

范围。

２）为解决早期故障信号峭度本身较小的问题，

引入了平滑指数对小波系数作进一步的筛选。对于

序列尺度下的小波系数，其包络幅值的平滑指数ＳＩ

是指爛（牄，牃）集合平均数和算数平均数的比值，即

槏ＳＩ（牃）＝ ∏
爫

牏＝１

爛（牄牏 槕，牃）
１燉爫 １

爫∑
爫

牏＝１

爛（牄牏，牃） （１３）

其中：牄牏为小波系数的时间离散序列。

由于正的数据序列的算数平均数大于或等于其

集合平均数，ＳＩ的取值范围为［０，１］。对于平滑时间

序列，ＳＩ数值较大，在所有的数据都相等的理想情

况下，ＳＩ＝１；对于脉冲序列，ＳＩ数值很小，对于比较

稀疏的脉冲序列，ＳＩ会向零趋近
［１１］
。故障频带的峭

度偏大，而平滑指数偏小，当小波系数满足式（１４）中

的两个条件时，则该频带判断为故障频带

爦ｓｏｐｔ（牃）≥ 爴１， ＳＩ（牃）≤ 爴２ （１４）

其中：爴１，爴２为预先设置的峭度阈值和平滑指数

阈值。

 复解析最优小波解调细化谱

笔者提出的复解析最佳小波解调的算法如图１

所示。

图１ 复解析最优小波解调细化法

复解析最佳小波解调的算法具体步骤如下：

１）对振动信号进行频谱分析，确定小波尺度的

变换范围；

２）给定Ｍｏｒｌｅｔ小波的外形因子犲和初始频率

犽０的初始值，根据频率成分，按照式（９）确定分解的

最大、最小尺度牃，针对具体的参数值，并在式（９）中

的尺度范围爠内对被分析信号按照式（３）～式（６）进

行连续小波变换；

３）固定步骤１中的犽０值，将犲值增加一个步幅，

重复步骤１，即为所求的小波系数，并求出小波系数

的熵值，直至完成犲的搜索范围；

４）将步骤２中的犽０加上一个步幅，犲设为初始

值，重复步骤３和步骤４，直至完成犽０的搜索范围；

５）求前面得到的小波熵值最小的小波，其所对

应的犲和犽０值就是得到的最佳外形因子和最佳初始

频率，带入式（１），此时的小波函数即为最佳小波

函数；

６）得到最佳小波函数后，在设定的尺度范围内

进行连续小波变换，并计算每个尺度上的小波系数

包络幅值峭度，搜索出最大小波峭度值，按式（１２）中

的式子进行改进，计算出每个尺度上的改进小波峭

度爦ｓｏｐｔ（牃），并设定峭度阈值爴１；

７）对尺度范围爠内的小波系数包络幅值计算

平滑指数ＳＩ（牃），并设定平滑指数阈值爴２；

８）按照峭度阈值和平滑指数阈值对小波系数

进行筛选，确定最佳小波系数；

９）对最优小波系数包络幅值进行解调，并进行

细化分析。

 试验分析

采用本研究方法对低速齿轮上存在磨损故障的

齿轮箱振动信号进行分析。啮合齿轮的齿数比为４１

∶３７，大齿轮所在轴的转速为６００ｒ燉ｍｉｎ，计算出齿

轮的啮合频率为 ４１０Ｈｚ，大齿轮所在轴的转频为

１００Ｈｚ，小齿轮所在轴的转频为１１０８１Ｈｚ。通过安

装在箱体表面上的加速度传感器，用３０ｋＨｚ的采样

频率测的变速箱Ⅱ档运行时的振动信号，如图２（ａ）

所示。为去除高次谐波的影响，模拟滤波器上限截止

频率为３０００Ｈｚ，被分析信号的频谱如图２（ｂ）所示。

对该振动信号按照式（３）进行连续小波变换，得到如

图３所示的连续小波幅值谱。

从图２（ｂ）可以看出，齿轮箱振动信号的有效频

带大致集中在［７５０，２２５０］之间。Ｍｏｒｌｅｔ小波函数

的初始参数选为犲＝１０，犽０＝２０，按照步骤２并结合

图３中初始连续小波的幅值谱，可确定齿轮信号的

有用成分大致集中的尺度区间爠＝［２，１６］。设定搜

索小波参数犲和犽的搜索步长分别为１０和２０，按照

式（１０）计算ＳＨ，经迭代搜索得到的最优化小波参
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图２ 齿轮箱振动信号

图３ 齿轮箱振动信号连续小波幅值谱

数犲＝４７０，犽０＝７３８０。采用该最优小波函数得到的

连续小波变换谱如图４所示。比较图４与图３可知，

经过优化后的小波连续谱的时间尺度分辨率得到了

较大的提高，冲击信号的瞬时宽频特征在谱图中也

更加清晰。

图４ 最优小波连续变换谱

在图４的基础上，设定变换尺度牃的搜索步长为

０１，按照步骤６～步骤８，计算每个搜索尺度下的小

波系数包络幅值的峭度和平滑指数并进行筛选，得

到的尺度为牃＝６１时分解出的为最优小波系数，其

包络幅值谱如图５所示，进行解调分析得到图６所示

的最优小波系数的解调谱。

图５ 最优小波系数包络幅值谱

图６ 最优小波系数解调谱

从图５可看出，解调频率都密集在低频段，而两

个齿轮的故障频率分别为１０Ｈｚ和１１０８Ｈｚ，相差

不大；因此，几乎无法辨识出解调谱中的故障频率。

为提高解调谱的分辨率，准确诊断出缺陷类型，需要

对解调谱进行低频段细化。对图５中的包络信号进

行重新抽样，即每去１０个点抽取１个点，重新组成新

的数据序列，再对新的数据序列进行频谱分析，得１０

倍细化后的解调谱，如图７所示。

图７ 最优小波系数解调细化谱

图７中的主频成分包括小齿轮所在轴的转频为

１１０９３Ｈｚ（与理论值１１０８１Ｈｚ非常接近），其倍频

为２２１７４Ｈｚ，由此可断定是小齿轮出现了故障。采

用本研究方法得到的齿轮故障诊断结果与事实相

符，验证了本研究方法的可行性。从图６与图７的比

较可以看出，细化后的包络谱所提取的特征频率（这

里为转频１１０９３Ｈｚ）比未细化的包络谱所提取的特

征频率的精度高，更接近于理论值，降低了误诊断的

概率，提高了故障诊断的准确性。

４４７ 振 动、测 试 与 诊 断 第３２卷
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笔者提出的复解析最优小波的解调方法，不仅

对分析小波参数进行了优化选择，而且在传统小波

峭度基础上，对其进行了改进，提高了小波系数筛选

的准确性。为了解决齿轮箱早期故障信号分解出的

小波系数特征不明显的问题，增设了平滑指数，对故

障频带所在的小波系数起到了更好的定位作用。为

解决调制频带密集繁杂无法分辨的问题，将频谱细

化方法引入到解调谱的细化中，能更准确地捕捉到

信号的故障信息。

参 考 文 献

［１］ 丁康，李巍华，朱小勇．齿轮及齿轮箱故障诊断实用技

术［Ｍ］．北京：机械工业出版社，２００６：１３２６．

［２］ ＬｉｎＪｉｎｇ，ＺｕｏＭｉｎｇ．Ｇｅａｒｂｏｘｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓｕｓｉｎｇ

ａｄａｐｔｉｖｅｗａｖｅｔｅｒｆｉｌｔｅｒ［Ｊ］．ＭｅｃｈａｎｉｃａｌＳｙｓｔｅｍ ａｎｄ

ＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２００３，１７（６）：１２５９１２６９．

［３］ 李辉，郑海起，唐力伟．瞬时频率估计的齿轮箱升降速

信 号阶次跟踪［Ｊ］．振动、测试与诊断，２００７，２７（２）：

１２５１２８．

ＬｉＨｕｉ，ＺｈｅｎｇＨａｉｑｉ，ＴａｎｇＬｉｗｅｉ．Ｏｒｄｅｒｔｒａｃｋｉｎｇｏｆ

ｓｐｅｅｄｕｐｓｉｇｎａｌｆｏｒｇｅａｒｂｏｘｂａｓｅｄｏｎｉｎｓｔａｎｔａｎｅｏｕｓ

ｆｒｅｑｕｅｎｃｙｅｓｔｉｍａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＶｉｂｒａｔｉｏｎ，Ｍｅａ

ｓｕｒｅｍｅｎｔ＆ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ，２００７，２７（２）：１２５１２８．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［４］ 罗洁思，于德介，彭富强．齿轮箱故障振动信号的阶比

多尺度形态学解调［Ｊ］．机械工程学报，２０１０，４６（１１）：

１１４１１８．

ＬｕｏＪｉｅｓｉ，ＹｕＤｅｊｉｅ，ＰｅｎｇＦｕｑｉａｎｇ．Ｔｈｅｏｒｄｅｒｍｕｌｔｉ

ｓｃａｌｅｍｏｒｐｈｏｌｏｇｙｄｅｍｏｄｕｌａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｖｉｂｒａｔｉｏｎｄｉｇｎａｌ

ｏｆａｆａｕｌｔｇｅａｒｂｏｘｗｉｔｈｒｏｔａｔｉｎｇｓｐｅｅｄｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎ［Ｊ］．

ＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１０，４６（１１）：

１１４１１８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［５］ 杨国安．机械设备故障诊断实用技术［Ｍ］．北京：中国

石化出版社，２００７：２５６２７２．

［６］ 樊可清，王玲，陈保平．基于小波分析的工程信号调

制解调方法及其应用［Ｊ］．电子与信息学报，２００１，２３

（８）：７５８７６３．

ＦａｎＫｅｑｉｎｇ，ＷａｎｇＬｉｎｇ，ＣｈｅｎＢａｏｐｉｎｇ．Ｄｅｍｏｄｕｌａｔ

ｉｎｇｍｅｔｈｏｄｓｂａｓｅｄｏｎｗａｖｅｌｅｔａｎａｌｙｓｉｓａｎｄｔｈｅｉｒａｐｐｌｉ

ｃａｔｉｏｎｔｏｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｓｉｇｎａｌｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＥｌｅｃｔｒｏｎ

ｉｃｓ＆ＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２００１，２３（８）：７５８７６３．

（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［７］ 程军圣，张亢，杨宇．局部均值分解方法在调制信号处

理中的应用［Ｊ］．振动、测试与诊断，２０１０，３０（４）：３６２

３６４．

ＣｈｅｎｇＪｕｎｓｈｅｎｇ，ＺｈａｎｇＫａｎｇ，ＹａｎｇＹｕ．Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ

ｏｆｌｏｃａｌｍｅａｎｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｔｏｔｈｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ

ｏｆｍｏｄｕｌａｔｅｄｓｉｇｎａｌｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＶｉｂｒａｔｉｏｎ，Ｍｅａ

ｓｕｒｅｍｅｎｔ＆ Ｄｉａｇｎｏｓｉｓ，２０１０，３０（４）：３６２３６４．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［８］ 申建红，李春祥，李锦华．基于解析小波变换识别结构

的 模态阻尼参数［Ｊ］．振动与冲击，２００９，２８（１０）：８９

９３．

ＳｈｅｎＪｉａｎｈｏｎｇ，ＬｉＣｈｕｎｘｉａｎｇ，ＬｉＪｉｎｈｕａ．Ｉｄｅｎｔｉｆｙｉｎｇ

ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｍｏｄａｌｄａｍｐｉｎｇｐａｒａｍｅｔｅｒｓｂａｓｅｄｏｎａｎａｌｙｔ

ｉｃｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＶｉｂｒａｔｉｏｎ

ａｎｄＳｈｏｃｋ，２００９，２８（１０）：８９９３．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［９］ ＭｅｎｅｇｈｆｔｔｉＵ． Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｏｆｔｈｅ ｅｎｖｅｌｏｐｅ ａｎｄ

ｗａｖｅｌｅｔｔｒａｎｓｆｏｒｍａｎａｌｙｓｅｓｆｏｒｔｈｅｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｉｎｃｉｐｉ

ｅｎｔｆａｕｌｔｓｉｎｂａｌｌｂｅａｒｉｎｇｓ［Ｊ］．ＭｅｃｈａｎｉｃａｌＳｙｓｔｅｍｓ

ａｎｄＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２００１，１５（２）：２８７３０２．

［１０］梁霖，徐光华．基于自适应复平移Ｍｏｒｌｅｔ小波的轴承

包络解调分析方法［Ｊ］．机械工程学报，２００６，４２（１０）：

１５１１５４．

ＬａｎｇＬｉｎ，ＸｕＧｕａｎｇｈｕａ．Ｏｐｔｉｍａｌｅｎｖｅｌｏｐｅｄｅｍｏｄｕｌａ

ｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｂａｓｅｄｏｎａｄａｐｔｉｖｅｃｏｍｐｌｅｘｓｈｉｆｔｅｄＭｏｒｌｅｔ

ｗａｖｅｌｅｔｉｎｂｅａｒｉｎｇｄｉａｇｎｏｓｉｓ［Ｊ］．ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００６，４２（１０）：１５１１５４．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［１１］赵协广，戴炬．基于平滑指数和小波的滚动轴承故障诊

断［Ｊ］．轴承，２００９（１１）：３９４２．

ＺｈａｏＸｉｅｇｕａｎｇ，ＤａｉＪｕ．Ｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｒｏｌｌｉｎｇ

ｂｅａｒｉｎｇｂａｓｅｄｏｎｓｍｏｏｔｈｉｎｄｅｘａｎｄｗａｖｅｌｅｔ［Ｊ］．Ｂｅａｒ

ｉｎｇ，２００９（１１）：３９４２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

第一作者简介：刘小峰，女，１９８０年 ９月

生，副教授、博士。主要研究方向为虚拟

测试、信号处理、设备状态检测与诊断。

曾 发 表 《Ｈｙｂｒｉｄｗａｖｅｌｅｔｐａｃｋｅｔｔｅａｇｅｒ

ｅｎｅｒｇｙａｎａｌｙｓｉｓａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｆｏｒ

ｇｅａｒｂｏｘｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓ》（《ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒ

ｎａｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ》２００７，

Ｖｏｌ．２０，Ｎｏ．６）等论文。

Ｅｍａｉｌ：ｌｉｕｘｆｅｎｇ００８０＠１２６．ｃｏｍ

５４７第５期 刘小峰，等：复解析最优小波解调法


