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0.078 125 0.139 726 0.216 339 0.245 816 0.176 027 0.028 755 0. 879 836
s 5 0.088 542 0.123 769 0.094 873 0.529 369 0.153 268 0.067 664 0.752 438
0.072 315 0.061 758 0.074 636 0.000 000 0.133 723 0.155 013 0.566 593
0.082 138 0.116 713 0.094 873 0.529 369 0.153 268 0.067 664 0.752 438
0.380 208 0.188 926 0.363 164 0.319 247 0.293 462 0.157 204  0.456 792
A FEl 0.270 833 0.141 669 0.104 706 0.513 807 0.218 264 0.157 865 0.512 942
e i - 0.239 583 0.151 229 0.141 953 0.538 466 0.228 753  0.246 477 0.406 768
0.406 252 0.092 834 0.108 911 0.653 317 0.117 216  0.256 157 0. 369 456
0.192 708 0.107 727 0.288 272 0.078 846 0.194 676 0.104 676 0.423 811
] 0.088 542  0.000 000 0.021 763 0.259 672 0.000 000 0.064 462 0.558 399
[/qi 2 0. 000 000  0.052 845 0.060 008 0.192 789 0.100 037 0.000 000 0.578 923
0.072917  0.020947  0.000000  0.158931 0.060776  0.088641 0.439346
0.354 167 0.179 249 0.320 684 0.270 484 0.265 633 0.186 755 0.836 583
5 0.192 708 0.071 498 0.135 377 0.464 192 0.091 137 0.116 541 1.000 000
B 451 2 0.432 292 0.132 016 0.247 055 0.252 905 0.217 852 0.359 358 0.914 079
0.282 125 0.035932 0.074 349 0.482 486 0.015 642 0.178 913  0.723 688
0.406 225 0.098 234 0.108 911 0.653 317 0.117 216 0.256 157 0.323 811
Bk 0.984 375 1.000 000  0.924 444 1.000 000 1.000 000 0.285 597 0.458 399
B by 2 1. 000 000  0.622 266 1.000 000 0.911 888 0.518 161 0.190 852 0.243 734
0.568 125 0.223 941 0.298 016 0.120 366 0.337 017 1.000 000 0.539 346
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