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1) ForI=1: %/2

2) Seg(i)=(ty 1, t)

3) End For

4) Forj=1: i1

5)THAE AR 2 4 Z M & I

Cost( j)= MergeCost(Seg(j), Seg(j+ 1))

6) End For

7)While length (Seg) > n

8) AN /NEIHRMALE ~, p = min(Cost)

9) &I AHABEE 2

Seg(p)=[Seg(p)Seg(p+1)]

10) Delete(Seg(p + 1))

1D G I

Cost( p)=MergeCost(Seg( p), Seg(p+1))

12) Cost( p—13=MergeCost(Seg( p-1), Seg( p))

13) End While
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